计算机学院、软件学院2014-2015学年
2011级本科生毕业设计申请表（教师用表）
教师姓名：何立强              教师联系电话： 13674786291
教师Email地址：liqiang@imu.edu.cn
	题目一： 基于MIF的远程空巢老人服务机器人——基于卡尔曼滤波技术的多传感器信息处理
内容简介： 

    本课题来源于国家级大学生创新计划《基于MIF的远程空巢老人服务机器人》项目。
远程空巢老人服务机器人是基于多传感器信息融合技术及蓝牙技术的多功能服务型机器人。本课题主要是利用卡尔曼滤波算法对多传感器接收到的信息进行处理，将多种传感器（超声波传感器、红外线测距传感器等）的信息进行收集与整理后，利用卡尔曼滤波技术（KF）对传感器产生的冗余信息进行比对与融合，提高探测精度与系统稳定性，保证机器人对外界环境的感知安全有效，确保机器人的安全运行。
所需环境：1、硬件开发环境：远程监测服务器、机器人硬件开发工作站、ARM开发板、单片机开发板及其外部辅助电路系统。
          2、软件开发环境：VS2013集成IDE、KEIL UV5集成IDE、在线编程ISP。

 人数： 1

	确定的学生专业班级、学号、姓名：2011级软件工程一班01147037苏涛

	题目二：基于MIF的远程空巢老人服务机器人——基于PID闭环控制的机器人移动控制
内容简介：
本课题来源于国家级大学生创新计划《基于MIF的远程空巢老人服务机器人》项目。

远程空巢老人服务机器人是基于多传感器信息融合技术及蓝牙技术的多功能服务型机器人。本课题主要针对机器人的运动控制问题进行研究。利用机器人本体的可控执行器和霍尔转速传感器组成运动控制闭环系统，在此基础上，利用PID算法对运动中产生的误差进行检测和补偿，保证机器人能够准确、及时地按照上层逻辑控制程序给定的速率和方向运行，确保机器人整体的运动稳定可靠，为项目其它部分的开发打下基础。
 所需环境： 1、硬件开发环境：远程监测服务器、机器人硬件开发工作站、ARM开发板、单片机开发板及其外部辅助电路系统。

            2、软件开发环境：VS2013集成IDE、KEIL UV5集成IDE、在线编程ISP。
 人数： 1

	确定的学生专业班级、学号、姓名：2011级软件工程一班 01147004赵凯琪

	题目三：基于MIF的远程空巢老人服务机器人——基于模糊算法的机器人逻辑控制
内容简介： 

本课题来源于国家级大学生创新计划《基于MIF的远程空巢老人服务机器人》项目。

远程空巢老人服务机器人是基于多传感器信息融合技术及蓝牙技术的多功能服务型机器人。本课题主要研究机器人的逻辑控制部分，即根据机器人的外部反馈信息为机器人下一步行为进行决策。反馈信息主要来源自机器人已有的多传感器探测系统，经由KF处理之后作为机器人决策的主要信息依据，利用模糊控制算法对信息进行处理并产生机器人下一步要进行的动作，再将该信息传递给机器人执行器进行执行，实现机器人的抽象逻辑控制，保证机器人运动合理有效。
 所需环境：1、硬件开发环境：远程监测服务器、机器人硬件开发工作站、ARM开发板、单片机开发板及其外部辅助电路系统。

           2、软件开发环境：VS2013集成IDE、KEIL UV5集成IDE、在线编程ISP。
 人数： 1

	确定的学生专业班级、学号、姓名：2011级软件工程一班01147034雷国成

	题目四：基于MIF的远程空巢老人服务机器人——基于蓝牙的生理数据采集与处理
内容简介：
本课题来源于国家级大学生创新计划《基于MIF的远程空巢老人服务机器人》项目。

远程空巢老人服务机器人是基于多传感器信息融合技术及蓝牙技术的多功能服务型机器人。本课题主要解决使用者生理数据的采集和处理问题。为监测使用者（空巢老人）的健康状态，本课题使用可穿戴设备（手表或腕带）对使用者进行不间断监控，主要采集使用者的运动情况、心率状态以及睡眠状态等信息，利用蓝牙技术讲采集到的数据无线传输到移动机器人本体，对信息进行整合和处理之后发送到远程服务端建档备用。
 所需环境：1、硬件开发环境：远程监测服务器、机器人硬件开发工作站、ARM开发板、单片机开发板及其外部辅助电路系统。

           2、软件开发环境：VS2013集成IDE、KEIL UV5集成IDE、在线编程ISP。
 人数： 1

	确定的学生专业班级、学号、姓名：2011级软件工程一班01147081常卫建

	题目五：基于MIF的远程空巢老人服务机器人——远程生理数据处理服务端
内容简介： 

本课题来源于国家级大学生创新计划《基于MIF的远程空巢老人服务机器人》项目。

远程空巢老人服务机器人是基于多传感器信息融合技术及蓝牙技术的多功能服务型机器人。本课题主要负责远程服务端的信息收集和整理，对机器人本体发来的生理数据进行筛选和判断，正确识别使用者的健康状态，对有使用者可能产生的意外情况进行及时的识别与报警，尽可能地避免使用者发生不必要的意外情况。同时，对使用者的基本健康状态进行收集和建档，产生一个长时间的健康监控档案，为使用者提供长期有效的健康指导，也为日后的医疗就诊提供帮助。
 所需环境：1、硬件开发环境：远程监测服务器、机器人硬件开发工作站、ARM开发板、单片机开发板及其外部辅助电路系统。

           2、软件开发环境：VS2013集成IDE、KEIL UV5集成IDE、在线编程ISP。
 人数： 1

	确定的学生专业班级、学号、姓名：2011级软件工程一班01147130曾睿


注：1. 学生一人一题，指导教师所指导学生的毕业论文题目及内容要唯一；

    2. 每位教师所申请的题目一般不超过5个；

    3. 此申请表务必在2015年1月3日前提交，发到各系主任电子邮箱；

    4. 若指导教师已和学生双方确定了毕业设计题目，请将学生的学号及姓名填在所申请题目的人数后；

5. 若是学年论文及创新基金项目的延续，请注明，并请将学生的学号及姓名填在所申请题目的人数；

6. 课题设置难度要适宜，保障一定的技术含量。
